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1. Le réseau de terrain DeviceNet

Le réseau de terrain DeviceNet est un bus bas niveau qui permet la connexion entre des capteurs /
actionneurs et des éléments de plus haut niveau (contrdleurs).

Le réseau de terrain DeviceNet a une architecture en bus avec des résistances de terminaison de 121
ohms a chaque extrémité.

Node Node Terminating

Multiple Node Multi—Port Trunk line Resistor

Branching

Drop Line ~ Tap E

Node
L—7 Node
. Multiple Node
Node Node | Drop line Nogs | Daisy Chain
ode | prop Line
- Multi-Port Tap N
Terminating ap ode
Resistor 7 \
O
Node |
Node
Node /
- Drop line
Node
Node Node
Zero Length Drop Line Short Drop Lines (6 m/20 ft)
Architecture d’un reseau DeviceNet
Principales caractéristigues du bus DeviceNet :
Support : Cuivre 5 fils (2 communications, 2 alimentations 24V 8A max. +
blindage)

Débit : 125 Kbp/s 250 Kbp/s 500 Kbp/s jusqu’a 1 Mbits/s
Longueur max. trunk line 500 m 250 m 100 m — pour le thick cable
Longueur max. trunk line 100 m 100 m 100 m — pour le thin céble
Longueur max. drop line 6 m 6 m 6 m
Longueur totale drop line 56 m 78 m 36 m
Nombre de stations 64 (nceuds)
Topologie Bus avec terminaisons de ligne pour le tronc (trunkline)
Terminateur de ligne 121 ohms, 1% Métal film, 1/4W
Type d’échanges Producteurs/consommateurs
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2. Les caractéristiques des indicateurs IDe

L’indicateur IDe pour DeviceNet est un nceud esclave qui peut envoyer ou lire des données par
l'intermédiaire d’'un maitre du réseau. L’échange de données avec d’autres esclaves ou entre deux
IDe peut étre facilement établi par I'intermédiaire d’un automate.

La connexion au bus de terrain est faite par l'intermédiaire d’'un bornier débrochable de 5 points, au
pas de 5,08 mm. Le média utilisé est un cable blindé composé d’une paire torsadée qui permet le
transport de I'information, et de deux cables pour I'alimentation externe.

La taille standard des données échangées par l'indicateur IDe est :
¢ de 8 octets en entrée.
o de 22 octets en sortie.

Les vitesses de transmission supportées sont 125 kbits/s, 250 kbits/s et 500 kbits/s, le choix se fait
par I'intermédiaire de commutateurs situés sur la face arriére de I'appareil. (DIP switch 1 et 2)

Le numéro d’identification de la station peut étre configuré de la méme fagon de 0 a 63. (DIP switch 3
ag)
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3. Installation des indicateurs IDe sur le réseau DeviceNet

3.1. Installation physique de l'indicateur

Une partie de la face arriére de l'indicateur IDe est réservée a I'utilisation du bus DeviceNet. Elle
permet le paramétrage de la vitesse de transmission et du numéro de station, la connexion physique
au bus de terrain, et la visualisation des leds d’indications.

Représentation de la face arriére de l'indicateur IDe.

ANYBUS type DT
(« Parametre TYPE CARTE OPTION (0/1/2/...) = X » a voir dans notice d’application correspondante)

Réglage de la vitesse de

Connecteur DeviceNet transmission et du MAC ID
débrochable LEDs de de la station
5 points au pas de 5,08 mm visualisation
Vitesse Adresse

— 1 = AAAAAAAN
L L1 1 I 8

v Vv VY vy

V- data Shield data V+
low high

ANYBUS type S
(« Parametre TYPE CARTE OPTION (0/1/2/...) = X » a voir dans notice d’application correspondante)

Réglage de la vitesse de

Connecteur DeviceNet transmission et du MAC ID
débrochable de la station
5 points au pas de 5,08 mm LEDs de

Vitesse Adresse visualisation ‘\
RERREEE|  [OC

@ Q)|

1 5
TI111

vV Vv VvV
V- data Shield data V+
low high

Connexion physique au bus DeviceNet :

= Cable DeviceNet
\ _ (Trunk line ou Drop line)
A )

4 Numéro Broche Couleur cable Description
1 Noir V-
2 Bleu Data low
3 Blindage Shield
4 Blanc Data high
5 Rouge V+
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Réglage du numéro de station et de la vitesse de transmission

Vitesse

LSB

alalulalufalula}

Adresse DIP switch 3 a 8 Vitesse DIP switch 1 et 2
0 000000 125 kbits/s 00
1 000001 250 kbits/s 01
2 000010 500 kbits/s 10
61 111101
62 111110
63 111111
Signification des LEDs d’indications pour ANYBUS type DT :
LED Couleur Description
BUS Rouge clignotante Défaut sur le bus
Rouge Erreur critique du bus
BUS Verte clignotante En ligne mais non connecté
Verte En ligne, connecté, liaison O.K.
STATUT STATUT Rouge clignotante Défaut de I'indicateur
ALIM Rouge Erreur critique de I'indicateur
) Verte clignotante En cours de configuration
Vit de face Verte Configuré et aucune erreur
‘ ALIMENTATION Verte Appareil sous tension

Signification des LEDs d’indications pour ANYBUS type S :

LED Couleur Description
@ @ 1- Réservée - Réservée pour utilisation future
2- BUS Eteinte Pas d’alimentation / Pas en ligne
@ @ Verte En ligne, connecté, liaison O.K.
Verte clignotante En ligne mais non connecté
Vu de face Rouge Erreur critique du bus
Rouge clignotante Défaut sur le bus
3- STATUT Eteinte Pas d’alimentation
Verte Configuré et aucune erreur
Verte clignotante Erreur de configuration sur la taille des
données
Rouge Erreur critique de I’indicateur
Rouge clignotante Défaut de I’indicateur
4- Réservée - Réservée pour utilisation future
# ARPEGE S T ERK Page 7 sur 7
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3.2. Trames émises et recues

Toutes les données de la trame sont au format MOTOROLA. Si elles sont lues a partir d’'un automate
a base d’un processeur INTEL les poids forts et poids faibles sont inversés :

exemple de codage mémoire d’octet, mot et double mot :

T octet(8bits) mot (16 bits) | double mot (32 bits)

Motorola ab H aabb H aabbcedd H
Intel ab H bbaa H ddccbbaa H

Donc, un poids de 1000 sera codé dans la trame 00 00 03 E8 H donc lue par un processeur
Intel E8 03 00 00 H = 1000, il faut donc, avant de lire la donnée, inverser les octets.

3.2.1. Emission

La trame émise par I'IDe transmet les poids BRUT/TARE/NET de la voie de mesure.

Les poids sont transmis en entier de 32 bits signés, la virgule étant émise dans le champ : « Etat de la
voie ».

Dans le premier octet de la trame il y a un compteur (de 00 a FF) qui est incrémenté a chaque
rafraichissement de poids, le deuxiéme octet est toujours a zéro.

Les champs « Etat réponse » et « Données réponse » sont le résultat d'une commande
précédemment émise a I''De comme expliqué dans le paragraphe suivant.

Détail des données utiles émises par l'indicateur IDe (Fichier Entrée ou M1 pour 'automate)

5
el | E :
= | 3| Fat | Données BRUT TARE NET Etat de
5 réponse réponse la voie
o

2 octets 4 octets 4 octets 4 octets 4 octets 2 octets

Voie de mesure |

1 octet
1 octet

22 octets
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Etat de la voie (2 octets):

15 14 13 12 11 10 8§ 7——m—m————————— 0
=

X ol | +

T By @ 2 § o ]

S lgLlgElLE cl5|2 3 Cet octet est toujours

S |TETEITEIN| 8| 8 = & zéro pour cette version

o c o % n o >

o 8

- Position virgule : position de la virgule en partant de la droite :
(ex 50000 et position virgule 2 = 500.00)

- Stabilité : = 1 si la voie est stable (selon les critéres définis lors du réglage de I'appareil).
=0 sinon

- Zéro : = 1 si la voie est a zéro au Y4 échelon.
=0 sinon

- Hors-gamme+ : = 1 si la voie est supérieure a la portée max + 9 échelons.
=0 sinon

- Hors-gamme- : =1 si la voie est inférieure a - 9 échelons.
=0 sinon

- Hors-gamme : =1 sile convertisseur A/D est hors-gamme

convertisseur =0 sinon

3.2.2. Réception

Détail des données réceptionnées:

Commande Données
N.U. 0000 commande
a 0006 |(valeur de la tare)
2 octets 2 octets 4 octets
8 octets
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3.2.2.1. Réception d’une commande

Il est possible d’envoyer des commandes a l'indicateur IDe en écrivant dans la zone COMMANDE.
Pour étre certain de la validité et de la bonne exécution de la commande, il est important de
I'actionner comme décrit dans I'organigramme ci-dessous.

DEBUT

Envoie d’une
commande

Lecture de I'état de la réponse
= EN COURS

Etat réponse
= FIN OK
ou FIN KO

Si la commande a une donnée
de réponse, lecture de la donnée|

Réinitialiser la commande par
AUCUNE

« L’état de la réponse » et des « données réponses » sont lus dans la trame émise par I'lDe.
Valeurs des états de la commande :

- AUCUNE =0,

-FIN_OK =1,

-FIN_KO =2,

-EN_COURS =3.
# ARPEGE s el
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3.2.2.2. Valeur des commandes

Les commandes sont codées sur 16 bits (2 octets). L’octet de poids faible indique la commande et

I'octet de poids fort a qui s’applique cette commande.

Commandes d’utilisation :

- Tarage semi-automatique ..........ccccoiiiiiiiii e
- Tarage prédéterminé........ ..o
- Annulation de latare ...
- Impression ou mémorisation de la pesée dans le DSD ..........
- Lecture du N° de pesée (n° de DSD)......cccoocieeiiiiieeiiiiiienens

OUDWN O

Attention :

- La commande 3 nécessite de mettre a jour le champ « Données de commande ».

- La commande 5 retourne dans le champ « Données réponse » le numéro de pesée (numéro
de DSD) et les poids Brut/Tare/Net sont figés pendant 1 seconde pour étre certain que les
poids imprimés ou mémorisés dans le DSD sont les mémes que ceux réceptionnés par

l'informatique.

- La commande 6 retourne dans le champ « Données réponse » le numéro de pesée. (numéro

de DSD)

3.2.2.3. Commandes d’utilisation

“MiISE @ ZEIO ..o (commande 1)
- Tarage semi-automatique ............ccoeecciiiieiiee e (commande 2)
- Tarage prédeéterming...........ccccveeeeeee e (commande 3)
- Annulation de latare ........ccccvveeeeiie i (commande 4)
- Impression ou mémorisation de la pesée dans le DSD. .......... (commande 5)
- Lecture du N° de pesée (n° de DSD)......cceeveeeiiiiciiiiieieeeeeeen, (commande 6)

Exemples de commandes d’utilisation

1) Pour faire une tare semi-automatique la commande est 0002 H.

Sorties 0002H 0000 0000H

2 octets 2 octets 4 octets

2) Pour faire une tare prédéterminée la commande est 0003 H et la donnée est la tare.

Sorties 0003H 0000 03E8H

2 octets 2 octets 4 octets

=> La tare prédéterminée est 1000 (03E8H), si la voie a 2 chiffres aprés la virgule, cette tare
sera traduite par 10.00, si la voie a 3 chiffres apreés la virgule cette valeur sera traduite par 1.000,...

llDIHIARPEGE AsTeERIK
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4. Exemple d’utilisation des indicateurs IDe DeviceNet avec une
station Allen-Bradley SLC 500

Dans cet exemple, nous allons détailler la mise en oeuvre de I’indicateur IDe sur le bus de terrain DeviceNet. La
programmation comprend également la gestion des commandes de mise a zéro et de tarage.

4.1. Constituants de I'automate programmable SLC 500

- 1746P1 Alimentation 24 Vcc 2A
- 17471524 Processeur SLC 5/02 4 Ko
- 1747SDN Module de scrutation DeviceNet
- 17461B8 Module 8 entrées
- 17460B8 Module 8 sorties
- 1770KFD Adaptateur PC/DeviceNet
- 1747PIC Convertisseur RS232/RS485
SLC 500
Alim

CPU Scanner
5/02 | DeviceNet | 8E | 8S

1747PIC . 0.0 k
pc | 1747PIC] . Bus DeviceNet

1De

PC/DeviceNet
1770KFD

La configuration et la programmation de I’automate sont faites a 1’aide de trois logiciels :
- WINtelligent LINX Lite 500 version 5.20.50 pour la configuration du convertisseur
RS232/RS485 (1747PIC),

- DeviceNet Manager  version 3.004 pour la configuration du réseau et du scanner,
- RSLogix500 Starter  version 2.10.13 pour la programmation de 1’automate.

4.2. Configuration du réseau DeviceNet a I’aide de DeviceNet Manager.

4.2.1. Configuration du scanner

Lors de la mise sous tension, il se peut que vous ne connaissiez pas 1’adresse DeviceNet et la vitesse de
transmission du scanner. Pour cela, il faut paramétrer le PC en ligne sur le bus DeviceNet et créer une liaison
point & point avec le scanner en connectant au réseau seulement le scanner et I’adaptateur 1770-KFD.

Utilites — Set Up Online Connexion... Sélectionner 1770KFD RS232 interface V1.50 et valider.
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Paramétrer le driver de ’adaptateur 1770-KFD comme le montre la figure page suivante. Aprés validation, le PC
est en ligne sur le réseau DeviceNet et une icone représentant la liaison PC/DeviceNet apparait en bas a droite
dans la zone « Comm. ».

Si le message « Driver is offline » apparait, le scanner est configuré a une vitesse de transmission différente que
celle paramétrée dans la boite de dialogue du driver. Recommencer cette étape avec les 3 vitesses différentes et
rebooter ’adaptateur 1770-KFD entre chaque essai. Si le probléme persiste, vérifier la connexion de vos

appareils.

KFD16 Driver Configuration

Driver Revizion: 1.60

Copyright © 1996

Allen-Bradley Company, Incorporated
A Divizion of Rockwell Automation

— KFD Driver Setup

Allen-Bradley 1770-KFD Driver for WinDMet1b

—Serial Port Setup

i DeviceNet Port Setup

f‘"l:ﬂlbﬂ_ " COM3 Hode Address
| " COMZ " COM4
Data Rate
| Baud Rate N

Help i ’TI

Cancel

Paramétrage du driver du 1770-KFD

Utilites — Node Commissioning

Sélectionner la commande « Network Who... » pour connaitre la configuration actuelle de votre matériel. Si
vous désirez modifier les paramétres du scanner, saisissez les nouvelles adresses et vitesse de transmission que
vous voulez lui affecter puis valider la commande « Apply Node Settings ».

Device Configuration - Node Commizsioning

Mode Commiszioning

é@' Allen-Bradiey DeviceM et Manager Close 1

= Curent Device Settings——— = Mew Device Settings

Mode Address: Mode Address:

63 =l 0 |

Apply Mode Settings 1

Metwork Data Fate: Metwark Data Fate:
500 k | 500 kbps =]

Warning: Mebwork Data B ate should not be changed on an active netwark,
Mew Hetwark Data Bate will not take effect until power iz recyclad.

Fini wWiho...

Configuration du scanner.

L’adresse et la vitesse de transmission du scanner sont connus. Il faut maintenant connecter I’esclave IDe au
réseau, puis redémarrer I’automate et 1’adaptateur 1770-KFD.

=]}
m
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4.2.2. Création d’un nouveau projet

File — New Project

Suivre les instructions et paramétrer la vitesse de transmission et le nom du réseau.

Apres validation, une fenétre s’ouvre représentant le réseau DeviceNet. 11 faut maintenant sélectionner les
¢léments constituants le réseau dans le catalogue, et par glisser-lacher, les disposer sur le réseau.

Communication Adapter — Allen-Bradley Company, Inc. — 1747-SDN Scanner Module (Revision 3.3)
Communication Adapter — Allen-Bradley Company, Inc. — 1770-KFD RS232 Interface

Pour I’insertion de I’indicateur IDe dans le réseau, il faut préalablement installer le fichier.EDS décrivant les

caractéristiques de I’esclave.

Utilites —» Install EDS Files...

Le nouvel esclave est automatiquement inséré dans le catalogue. Il faut I’ajouter au réseau comme décrit
précédemment.

Communication Adapter — HMS Fieldbus Systems AB. - ABDTDEYV (avec carte bus de terrain ANYBUS Type
DT, parametre "TYPE CARTE OPTION 0/1/2/3" = 1).
Communication Adapter — HMS Fieldbus Systems AB. — Anybus-S DeviceNet (avec carte bus de terrain
ANYBUS Type S, paramétre "TYPE CARTE OPTION 0/1/2/3" = 3)

Aucune configuration supplémentaire n’est nécessaire pour 1’esclave IDe, tout est paramétre dans le fichier
EDS. 11 suffit de vérifier si ’adresse et la vitesse de transmission sont correctement définie par les
commutateurs.

I'-'- DeviceMet Manager - [IDe _DEY.PC3]

?Eile Edit Project ‘who LUtilities Wiew ‘Window Help

EE P E R S

Project Name : IDe _DEV

Metwark

Metwork Data R ate

Metwork, Description

B00 k.

| Device List

Genetic

AC Drive

Photoelectric Sensar
General Purpose Discrete 110
Software

= Communications Aclapter

|: Allen-Bradley Company, Inc.

B2 HMS Figldbus Systems 4B
)
Barcode Scanner
Human Machine Interface
Docge EZLINK
SCANport Device
Docge EZLINK
Pesage industriel

DeviceMet

K

Node_0

Node_62
[62]

0KG
IDe

Node_1
[

Lkl

ABDTDEY

Product I“BDTDEV

‘Yendor ’-IMS Fieldbus Spstems AB

Tupe Fommunications Adapter

Revision W Catalog I

|F0r Help, press F1

Représentation du réseau

| Fieady

Pour que le scanner prenne en compte I’esclave IDE, il faut définir les entrées/sorties de I’indicateur ainsi que la
fréquence a laquelle les données seront émises ou réceptionnées.

=]}
m
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4.2.3. Paramétrage de ’acceés a la périphérie décentralisée.

Sélectionner ’icone représentant 1’indicateur IDe et, en maintenant le bouton gauche de la souris enfoncé, le
disposer au-dessus de I’icdne du scanner. L’IDe est maintenant compris dans la liste du scanner et doit étre
entouré d’un cadre de méme couleur que celui du scanner.

Le scanner communique avec tous les participants au réseau et organise les données recueillies pour le
processeur. Le scanner dialogue avec le processeur par I’intermédiaire de deux moyens différents :

- les fichiers de transferts M1/MO jusqu’a 256 mots,

- ’adressage discret I/0 (DIO) jusqu’a 32 mots.

Il est donc possible de définir quel type de transmission on utilise pour un esclave. En 1’occurrence, avec I’IDe
on peut utiliser indifféremment ces deux adressages car la quantité des données échangées est peu importante.
Nous préférerons 1’adressage discret car son utilisation est plus simple et mieux adaptée.

Pour la suite de la configuration, il faut que le PC soit connecté en ligne. Si ce n’est pas le cas, procéder comme
décrit précédemment dans le chapitre II - 1 avec la commande « Utilites — Setup Online Connexion ».

Par un double-clique sur ’icone du scanner, on accede a la fenétre de configuration. Vérifier que les options
soient paramétrées comme le montre la figure ci-dessous.

1747-5DN Module Configuration : [PROJECT]

— kodule Settings

Project Marme: IDe_DEYW Metwork. Mame:  IDe_DEY
Module Mame: MHode O Mode Address: 1]
fccess | {NJAIRROIEY j| Slot I1

— Load From

[0 Comims ¥ Enabled

SOM File...
Interscat Delay I'I 0 mis. 2 | LIS

Fareground to |1 todule Defaults
Bkgd Foll B atio

—Save To
SN | Fie.
Azzign Mames from Project | Edit Scan List...

Close Help |

Configuration du scanner

Pour que le scanner prenne les modifications en compte, choisissez la commande save to «SDN ». Mais, il ne
faut pas que le processeur soit en mode RUN (dans RS Logix 500, choisissez la commande « en ligne » puis
« Nouveau fichier » et « programme »).

Pour choisir le type de communication entre le scanner et le processeur, il faut sélectionner la commande « Edit
Scan List... » puis, cliquer sur la ligne correspondant a 1I’IDe.

lllulARPEGE MmAsTERK Page 15 sur 15
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1747-5DN Scan List Editor |
— Load Fram
SOM File...
—Save To
SDM File...
—&dd Devices From——
Fraj... U [
— Edit Selection - —Scan Lizt Tools
W Active |n Scanlist
Frod Type:  Communications Sdapter EI_C twe .n Kn:an * Auta Map..
Wendor: HMS Fieldbuz Spztems AB eCionic Rey
Cat Mo ¥ Device Type Datatable Map...
Revizion: Pt ajor 1 Minor 0 v endar Diisplay Filters.
: = v Froduct Mo.
Edit [0 Parameters. .. | M0y E Prirt ta File. .
Close Help | Select Al I™ Slave Mode

Parameétrage de la liste des esclaves du scanner

11 est possible de modifier la taille des données émises et regues par le scanner pour I’esclave IDe. Sélectionner
la commande « Edit I/O Parameters...» et modifier la taille des données TX et RX (Voir figure page suivante)
puis valider.

Edit Device |/0 Farameters |
— Polled
Fx Tw
v Enabl
ID ID Bytes ¥ Enebe R Tx
Puolled Size: |7 |2 Bytes
— Change of State/Cyclic Poll Bate: | Every Scan j|
[ |Enable & Change of State 1 Epslic
R Tu
140 Size: [0 E Bytes Set to EDS Default |

Heartbeat Fiate:

250

miec

Cancel |
Help |

Paramétrage de la taille des données entrées/sorties

Pour définir dans quels fichiers les données émises et recues seront écrites, choisissez la commande « Auto
Map... », paramétrer le type d’échange et valider la commande « Map ».
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1747-5DN Auto Map Options |

— Reagionz to Map/nmap t apping b ethod
%" hode Order
IV Input File: Start wWord: ™ Size Order
| Discrete Input j| IU " Byte Align Al
= wiord Align Al
[V Output Fils: Start Word: Map
| Dizcrete Output j| IEI
Unmap |

Cancel | Help |

Définition du fichier dans lequel sera écrit les E/S de I’esclave.

Les données d’entrées et de sorties du module seront donc a disposition du processeur dans les zones mémoires
images discrétes. Pour que le scanner prenne en compte toutes les modifications effectuées sur la liste des
participants, il faut valider la commande Save fo « SDN » de la boite de dialogue Scan List Editor. Mais, il ne
faut pas que le processeur soit en mode RUN (dans RS Logix 500, choisissez la commande « en ligne » puis
« Nouveau fichier » et « programme »).

Il est possible de visualiser 1’organisation des zones mémoires en sélectionnant la commande « Datatable
Map... ».

1747-SDN Datatable Map [ %]
15 14 13 12 11 10 03 08 OF 06 05 04 03 02 01 00
1:1.0 R R _ R R _R_ AR R _ R R R _ R _ R _R _HBR _R_BR -
111 1 1 1 1 1 1 11 1 1 1 1 1 1 1 1 i
1.2 + 111t 1 1t 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
1113 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 -
1:1.4 . . . . . 1 1 1 1 1 1 1 1
1.5 . . . . .
1.6
117
1.8
1.4 R _ _ =l
Display Mode: ¢ Data Entry 1+ Browse Double-click on ward to display bit mapping
Device Select: ‘ 01 Mode_1 Communications &dapter jl
DataMap: 5 [nput ¢ Qutput Anpl e |
Map Segment: +11 €2 £33 4 DElEtE Seament |
Map Data From: ‘ Poll Message j‘ Byte ID E"ID
Map Data T | Discrete =] 11 |1 En|u Mo, BitsIEE
Close Help | Biint bo File |

Vous pouvez a présent acquitter la boite de dialogue « 1747-SDN Scan List Editor » avec la commande
« Close » et enregistrer votre projet.

La configuration du réseau DeviceNet est maintenant terminée, les deux voyants de statut du scanner doivent
étre éclairés en vert ainsi que les trois voyants de I’indicateur IDE. De plus, le scanner doit afficher le message
00 puis 80 en alternance. Cela signifie que le processeur est en mode PROGRAMME et que les données
recueillies par le scanner ne sont pas traitées. Pour que ces données soient prises en compte, il faut positionner a
1 le premier bit du registre de statut du module et mettre le processeur en mode RUN. Ceci sera réalisé a I’aide
du logiciel RS Logix 500.
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5. Programmation de I’automate a 1’aide de RS Logix 500.

RS Logix 500 permet la configuration des modules constituants la station et le téléchargement d’un programme
dans I’automate. Il faut dans un premier temps créer un nouveau fichier.

Fichier — Nouveau... et choisir « CPU5/02 - Mém. 4K 1747-L524 »

5.1. Configuration de la station.

Pour la configuration des éléments constituants la station, double-cliquer sur 1’icone « Configuration E/S » du
classeur « Automate ». Le processeur est déja installé sur la ligne 0. Il suffit de sélectionner dans le catalogue
les éléments qui constituent la station et de les disposer sur les lignes, dans I’ordre de la connexion physique puis
fermer la fenétre en cliquant sur la croix en haut a droite.

a Démarrage de A5Logix 500 - Untitled

Fichier Edtion “ue Rechercher Communic. Outlz  Fengtre  Aide

D|=|E| & Flee]e] <= 5l BlEm &
[HORS LIGHE  [#] [Pas de forgage [4] a- [ oz efae <] o[ [ose]

|F'as d'édition u |Fu:un;ages desactlu
Diriveer ;PIC -1 Mode : 1d

| 4w s wilisateur £ Bit 4 TemporissteuriCompteur 4

! Configuration d'E/S

—HRacks - Cartes actuelles disponibles——————
1 IHack & d-emplacement 1?£ﬂ Filtre: I""‘" =
2 |Rack dE/5 non installs ¥ | : : Mepizce | Caractéristiques
3 [t T8 mon e =] Lire la config. des E*’5| G ertrées [T TL-SOURCE] 5 Y .o 1
2 L 16 sorties [TRANS-PMP) 125 c.c. 1
: : 4 entrées 200/240% c.a. 17464
Almertation..._| 3 erties 2007240 c.a, 1746IME
16 entrées 200/240% c.a 1746-1M11
nl M? pigce | Caractenzstiques | 16 entrées [PNP) 24V c.a/cc 1746-
0 CPU 502 - Mém. 4 K 1747-L524 Entrée analagique de courant isal. 4 voie
1 Module de scrutation DeviceM et 1747-50M Entrée analogique de tensmna’cnurant [
2 entrees [SDLIFEEE] 24 ‘-f C.C. 1?‘48 IVB Sartig analogique de courant 4
a3 C) 3 Sartie analogique de courant/tenzion isc
2 entrées 100120 c.a., 2 sorties |
Pour obterir 'aide, appuyez sur F1 |7:0000  |4FF [LIRE 2

Constitution de la station.

Les modules de la station étant configurés, RS Logix 500 modifie automatiquement les fichiers de données O0
Entrée et I1 Sortie. C’est directement dans ces fichiers que I’on accéde aux données des modules d’entrées et de
sorties ainsi qu’aux données récupérées par I’adressage discret du module DeviceNet.

Remarque : si vous avez choisi un adressage par les fichiers M0/M1, les données de la périphérie décentralisée
ne sont pas accessibles directement. Il faut effectuer un transfert des fichiers MO/M1 vers d’autres fichiers de
votre choix a 1’aide de I’instruction copie de fichier (COP). Il faut donc placer deux blocs de copie en téte du
programme pour accéder aux participants du bus DeviceNet (voir figure page suivante).
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E Démarrage de RSLogix 500 - lde_dew.rzz - [LAD 2]

ﬁEichier Edtion “ue Rechercher Communic. Outlz  Fenéhre  Aide

DR 8| f]=le] S]]

[HORS LIGNE  [#][Pas de torgage [&] IS

El --H!UlaE|ﬁ|<>|mi~m

|F'a$ d'édition |ﬂ |F|:|ru;agea désactim
Diiver :FIC -1 Mode:1d || LI [\Utilisateur {5t £ Tem)
COF =
oooa Copie de fichier =
Sonrce #NI1:1.0
Diest. #1100
Lomguenr 10
{Z0F
Copile de fichier
Sonrce #1411:0
Diest. #NvI0:1.0
Longuenr 1n
| A1 T\ Fichier 2 / ]
FPour obtenir [ aide, appuyez sur F1 52:0555:’,:

Copie des fichiers MO/M1

La premiére instruction de la figure ci-dessus copie les 10 premiers mots du fichier M1 vers le fichier N10.
Ainsi, les données regues de la périphérie décentralisée peuvent étre lues dans ce fichier N10.

La deuxiéme instruction de la figure ci-dessus copie les 10 premiers mots du fichier N11 vers le fichier MO.
Ainsi, les messages a destination de la périphérie décentralisée peuvent étre écrits dans ce fichier N11.

Le premier WORD des fichiers OO0 et I1 est réservé pour le registre de statut du module. Pour que le scanner soit
actif, il faut positionner a 1 le premier bit (bit 0) du registre de statut du module. Pour I’activation du scanner,
double-cliquer sur I’icone du fichier de sortie OO0 et cliquer avec le bouton droit de la souris sur le bit 0 du
WORD O:1.0. Ensuite, sélectionner la commande « Bit de basculement ».

'H' Démarrage de RSLogix 500 - Untitled
Fichier Edition “ue Rechercher Communic.

Outilz:  Fenétre  Aide

[_[=5]x]

D|=E]| g &|m|e] =]

o mlEs] m=| @]

HORS LIGME

Pas de forgage

Pas d'édition

Forgages désacti

Driver :FIC-1

El --H!Ul-] El%l()lﬂ}!(ﬂ)losn!

A1 Iy utilisateur

0

El'rt)( TemporisateutiCompteur

A Ertréeid

—]f:j Fichiers de données
i B Réf crois
[ ©0- SORTE
[ 1 - ENTREE
[ s2-ETAT

[ 23 - BMARE
[ 14-
- cs-
[ re-
[ wr -
i [ ra-RESERVE
:J--C.} Forgage de fichiers

COMPTEUR
COMTROLE

F‘\_j Base de donnges

<

TEMPORISATEUR

MOMBRE EMTIER

- SORTIE

@ Surveilanoes des données personng

g
[0:1/0 Je: v, |Bmaire -
Symb. : ] CUIUnnES.IWE A
Carac. :| |
oo = Proprigtés Uhilization | Forgages | Aide |
| IS Fichier 2 £ Y

Eie

Pour obtenir 'aide. appupez sur Fl

Activation du scanner.

00000 [AFR LIRE

=]}
m
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5.2. Programmation de I"'automate SLC 5/02

L’état des entrées et des sorties de la station ainsi que les données émises ou réceptionnées de la périphérie
décentralisée sont disponibles a tout moment dans les fichiers OO0 et 11, ou dans les fichiers N10 et N11 dans le
cas de I’utilisation des fichiers MO/M1. Lorsqu'on acceéde a ces fichiers, la CPU va directement lire les données
collectées par le scanner. Il n’existe donc pas de fonctions qui permettent la lecture ou 1’écriture vers la
périphérie décentralisée, ceci est fait implicitement quand le processeur a besoin d’une information ou lorsque
I’on écrit dans le fichier de sortie correspondant.

Adressage des données :

-N7:0 pour accéder au MOT 0 du fichier N7
- N7:0/4 pour accéder au bit 4 du MOT 0 du fichier N7
-0:3.0/1 pour accéder au bit 1 du MOT 3.0 du fichier de sortie

Le programme suivant permet I’affichage des 6 premiers bits du dernier octet regu de 1’indicateur IDE sur six
leds du module de sortie, ceci pour un adressage discret ou par les fichiers MO/M1.

'H' Démamnage de RS5Logix 500 - Ide_dey.rss - [LAD 2]
ﬁ:l Fichier Edition *ue BRechercher Communic. Outls  Fepétre  Aide - |ﬁ'§__>_§_j
COF |=]
0oao Copie de fickder [
Sorce #I1:10
Diest. #1100
Longueur 10
ZOF
Copile de fickier
Sorce #11:0
Deat. #I0:1.0
Longueur 10
N10:3 03
aoa1 4 O
1] 1]
3
103 03
onnz = E O
1 1
&
M10:3 03
0003 H D
2 2
b
N10:3 03
0004 1 E O
3 3
B
103 03
0ons 1 E £
4 4
& -
[T Fichier 2 / [ >J'J
Pour obtenir 'aide, appuyez sur F1 [Z0000 [SPE[LRE u
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ﬁ Démarrage de RS5Logix 500 - Ide_dev.rs= - [LAD 2]
Eﬁ‘g Fichier Edition %ue HRechercher Communic. Outle  Fenétre  Aide

naaea

ooos

noos

nagg

no1a

o011

0012

no13

no14

o o T o o T T T

4] : I\. Fichier 2 /

K103
1 C

J E
5

I:1

AYs’
R

O
b

hle]
L v

Faur ohbtenir l'aide, appupez zur F1

KNI

/END“;»—J;‘

[Z-0000

3
&FF [RE g
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6. Configuration du bus DeviceNet pour une communication avec

plusieurs esclaves IDE.

Il suffit d’insérer autant d’icone représentant 1’indicateur IDE que 1’on souhaite et de les ajouter a la liste du
scanner. Ensuite, il faut définir leurs entrées et leurs sorties dans la table d’échange, a I’aide de la commande
« Auto Map... ».

Suivant le type d’adressage choisi, on accéde aux données des différents esclaves séparément, dans les fichiers
« entrée », « sortie » ou MO/M1 (a I’aide de I’instruction COP vers des fichiers de votre choix).

I'-'- DeviceMet Manager - [2IDe _PC3]

? Fil= Edit Project ‘who Utilies View Window Help &1 x]
EEEREEE EIEIEIEIEY

Praject Mame : |2|De

|Netw0rk MHetwork Data Rate Metwork, Dezcription

H  Device List Mode 0 =]

Generic [D]

A Drive

Photoelectric Sensar Mode 2 _I

General Purpose Discrete | [2]_

Software o

Communications Adapter

- e

Barcode Scanner Devicelet

Human hachine Interface b ™ I

Dodge EZLINK I

SCANport Device T0e

GIDodge EZLIMK Node B2

- Mode 1 =

Pesage industriel [1 ]_ [82] -

< | _vl_I

Mo Device Selected Comm,
Praduct I Wendor I
Type I Revision I Catalog I

|FDI Help. press F1

| Ready

Configuration avec deux IDE

=]}
m
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1747-5DN Scan List Editor |
MNode  Mame td.apped Active Rx Size TwSize Tepe ~ Load From
0. Node 1 Tesiles. Tes i 2 P son | oFi
027 Node. 2 Yesires Ve 7 2 F s |_ie. |

—Save To
o | Fie.. |
—Add Devices From——
Praj... | U |
— Edit Selection - — Szan List Toolz
gctive [ Beanlist
Prod Tope: n . Sutohdam. |
: Electronic ey
Yendor:
Cat M I Device Type [ atatable Map... |
Riewision: I endsr Diigzplay Filkers. .. |
- n | I Froduet Hio
Edit AN Earameterns. . | ENEYE Erirt ba File... |
Cloze | Help | Select Al | [ Slave Mode
Liste du scanner avec deux IDE
1747-5DM Datatable Map E
15 14 13 12 11 10 09 03 OF 06 05 04 03 02 01 00
;1.0 R R R R R HBR R R R R B B B RHR _HB_H S
I:1.1 i1t 1T 1T 1T 1T 1T 1T 1 1 1 1 1 1 1
1.2 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
1.3 Tt 1T 1t 1T 1T 1t 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
I:1.4 ) ) ) ) ) ) 11 1 1 1 1 1 1
1.5 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2
1.6 2 2z 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2
1.7 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2
I:1.8 2 2 2 2 2 2 2 2
1.9 . L I |
Display Made: © Data Entry ' Browse Double-click on ward to display bit mapping
Device Select: | 01 Mode_1 Caomrmunications Adapter j|
Data bap: & Jnput O Output Sl Segment |
Map Segment &1 2 3 4 DElEte Seament |
kap Data From: | Pall Meszage j| Biyte ID BitIEI
Map Data Tor | Discrete = Bit|C No. Bits|55
Cloze | Help | Print ta File |

Adressage des entrées des deux IDE
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1747-5DHN Datatable Map E3
1% 14 13 12 11 10 09 08 OF 06 05 04 03 02 01 00
0:1.0 R R KR R R B KR R AR KR B R K KR KR R a
0:1.2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2
0:1.3
0:1.4
0:1h
0:1.6
0:1.7
0:1.8
018 L L =
Display Mode:  Data Enty ' Browse Double-click on word to display bit mapping
Device Select: | 0 Mode 1 Cormmunications Adapber j|
Data Map:  |nput Fgutput SpplySeanment |
Map Segment: 1 2 3 4 [elete Segment |
Map Data To: | Fall Meszage j| Bute IEI BitIEI
Wap Data From: | Dizcrete j| 0:1. |1 BitIEI Mo, BitsI1E
Cloze | Help | Prirt tao File |

Adressage des sorties des deux IDE
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